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Prior Knowledge

• Physical constraint:  ∈ ,
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Prior Knowledge

• Knowing that the unknown parameter must lie in a 
known interval, we may assign a uniform PDF and 
model the true value as a realization of a random 
variable

• Bayesian MSE
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Bmse vs MSE
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Minimum Bmse Estimator

minimize

Posterior vs Prior PDF
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Posterior PDF

Gaussian Prior

uniform prior

Gaussian prior
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Gaussian Prior

Gaussian PDF Properties
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Gaussian PDF Properties

HW

• Chapter 10
• 10.1, 10.2, 10.3, 10.4, 10.5, 10.6, 10.10, 10.11 


